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Àííîòàöèÿ

Ìåñòîïîëîæåíèå ïðèåìíèêà â ñèñòåìå ñïóòíèêîâîé íàâèãàöèè âû÷èñëÿåòñÿ

ïåðåñå÷åíèåì ñôåð îò ðàçíûõ ñïóòíèêîâ. Ðàäèóñû ñôåð îïðåäåëÿþòñÿ íåòî÷íî

èç-çà èîíîñôåðíîé è òðîïîñôåðíîé çàäåðæåê, ðåëÿòèâèñòñêîãî ýôôåêòà, ýô-

ôåêòà ïðèåìà îòðàæåííîãî ñèãíàëà è äð. ôàêòîðîâ. Áåç êàêèõ-ëèáî êîððåêöèé

òî÷íîñòü îïðåäåëåíèÿ ìåñòîïîëîæåíèÿ ñîñòàâëÿåò 30-50ìåòðîâ.

Â äàííîé ðàáîòå ðàññìàòðèâàåòñÿ ìîäåëü, â êîòîðîé ó÷èòûâàåòñÿ ìàêñè-

ìàëüíîå êîëè÷åñòâî äîïîëíèòåëüíûõ äàííûõ äëÿ êîððåêöèè îøèáîê. Äëÿ èñ-

ïðàâëåíèÿ èîíîñôåðíîé çàäåðæêè èñïîëüçóþòñÿ äàííûå IONEX î ñîñòîÿíèè

èîíîñôåðû. Âñå èñïîëüçóåìûå äàííûå õðàíÿòñÿ íà ìåæäóíàðîäíûõ ñåðâåðàõ.

Òàêæå èñïîëüçóþòñÿ äàííûå ñ èíåðöèàëüíûõ MEMS-äàò÷èêîâ (àêñåëåðî-

ìåòð, ãèðîñêîï, ìàãíèòîìåòð). Ïîìèìî óëó÷øåíèÿ òî÷íîñòè, ýòè äàííûå ïîçâî-

ëÿþò îïðåäåëÿòü ìåñòîïîëîæåíèå, íå èìåÿ äàííûõ ñî ñïóòíèêîâ (ïîòåðÿ ñèãíà-

ëà è äð.) â òå÷åíèè íåêîòîðîãî âðåìåíè.

Â ðàáîòå îïèñàí êèíåìàòè÷åñêèé ìåòîä âûñîêîé òî÷íîñòè, äëÿ ìèíèìèçàöèè

îøèáîê ïðèáîðîâ ñïóòíèêîâîé íàâèãàöèè è èíåðöèàëüíûõ äàò÷èêîâ èñïîëüçî-

âàí ôèëüòð Êàëìàíà.

Êëþ÷åâûå ñëîâà: ñïóòíèêîâàÿ íàâèãàöèÿ, ÃËÎÍÀÑÑ, GPS, IMU, èíåðöè-

àëüíûå MEMS-äàò÷èêè, ôèëüòð Êàëìàíà, îäíî÷àñòîòíûé ïðè¼ìíèê, òî÷íûå

îðáèòû è ÷àñû ñïóòíèêîâ
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